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PREGÃO ELETRÔNICO

PREFEITURA MUNICIPAL DE LAGES



Pregão Eletrônico
  Nº 00190/2021(SRP)




RESULTADO POR FORNECEDOR

05.081.805/0001-20 - PLANETA SINALIZACAO INDUSTRIA E COMERCIO LTDA
Item Descrição Unidade de Fornecimento Quantidade Critério de Valor (*) Valor Unitário Valor Global

2 Cavalete Controle Trânsito Unidade 50 R$ 400,9200 R$ 369,0000 R$ 18.450,0000
Marca: Planeta Sinalização 
Fabricante: Planeta Sinalização
Modelo / Versão: CAVECONLB
Descrição Detalhada do Objeto Ofertado:  Cavalete para sinalização de tráfego. Características: Cor laranja. Fabricado em polietileno semi-
flexível. Com aprox. 1,00 m de altura X 1,35 m de comprimento X 56 cm de largura; Com 1 viga de aprox. 24 cm de largura, com refletivo adesivo
branco, de alta visibilidade, e rebaixo para proteção das mesmas, dos dois lados da peça; Deve ter a gravação DIRETRAN em relevo (cor preta), de
forma indelével sem falhas; Peso aprox. sem enchimento de água ou areia, 6,0 kg, e com enchimento de areia, 20 kg. Em conformidade com a
ABNT e demais especificações contidas no termo de referência.

Total do Fornecedor: R$ 18.450,0000
 

36.327.075/0001-29 - FORTCLEAN COMERCIO DE EQUIPAMENTOS EIRELI
Item Descrição Unidade de Fornecimento Quantidade Critério de Valor (*) Valor Unitário Valor Global

1 Cavalete controle trânsito Unidade 500 R$ 91,8900 R$ 64,9000 R$ 32.450,0000
Marca: 360
Fabricante: 360
Modelo / Versão: 360
Descrição Detalhada do Objeto Ofertado:  CONE PARA SINALIZAÇÃO DE TRÁFEGO. APRESENTAÇÃO: DE PVC, COM 75CM DE ALTURA.
CARACTERÍSTICAS: NA COR LARANJA, COM FAIXAS REFLETIVAS E PERSONALIZAÇÃO. CONFORME TERMO DE REFERÊNCIA. EM CONFORMIDADE
COM O INMETRO E COM AS RECOMENDAÇÕES CONTIDAS NAS NORMAS DA ABNT NO QUE COUBER.

Total do Fornecedor: R$ 32.450,0000
 
 

Valor Global da Ata: R$ 50.900,0000
(*) É necessário detalhar o item para saber qual o critério de valor que é utilizado: Estimado ou Referência ou Máximo Aceitável.
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